20. Гидравлические гуськи
20.1  Общие положения
Гидравлический гусек, складываемый в транспортное положение поперек машины,  монтируется к последней телескопической секции манипулятора, механические выдвижные секции могут быть установлены на телескопические секции гуська по требованию. 
ЗАМЕЧАНИЕ
Нагрузки, приведенные в таблице, носят ориентировочный характер и могут меняться в зависимости от комплектации.
Гуськи крепятся посредством специальной вставки в последнюю гидравлическую секцию телескопа. Жесткое фиксирование производиться запорными шпильками. Гидравлические соединения  к дополнительным функциям привода, с помощью быстроразъемных соединений

ВНИМАНИЕ! 

Требования безопасности и нормы эксплуатации манипулятора применяются также к эксплуатации гуськов.

 ВНИМАНИЕ!
Нагрузки, указанные на схемах грузоподъемности в отношении манипулятора с гидравлическим гуськом,  относятся к гидравлическому гуську и следовательно не зависят от выдвижения или задвижения телескопических секций манипулятора.

ВНИМАНИЕ!
Требования безопасности и нормы эксплуатации механических выдвижных секций указаны в параграфе 18.

ВНИМАНИЕ !

Рекомендуется использовать подъемные средства исходя из веса груза и длины выдвижных секций, в процессе работы оператор несет ответственность за безопасность работы машины. Тросы или канаты используемые для работы с грузом, должны иметь достаточную прочность и длину. Правильная строповка позволит не допустить вращения груза. 

20.2
Маркировка  гидравлического гуська
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[image: image2.emf]Модель и версия манипулятора,  год выпуска и серийный номер указаны на гидравлическом  гуське (рис. 1) в следующей последующей последовательности:

A   =  модель

B   =  год выпуска

C   =  серийный номер 

20.3
Номенклатура гидравлических гуськов
Номер     Описание

1.
Соединительная секция
 2.
Крепежные  шпильки
3.
Гидроцилиндр подъема гуська

4.
Внешняя стрела  гуська

5.
Гидроцилиндры телескопических секций

 6.
Телескопические секции

7.
Механические удлиняющие секции (по требованию)

 8.
Крюк 
20.4  Действия для приведения гуська в рабочее положение

-   Осуществите необходимые действия для приведения манипулятора в рабочее положение (параграф 14.2).

Управляя соответствующими рычагами:

Откройте внешнюю секцию стрелы гуська;

-   произведите выдвижение внешних телескопических секций стрелы гуська;

-  расположите крюк над центром тяжести груза.

20.5   Действия для приведения гуська в транспортное положение
Управляя соответствующими рычагами:

-   сложите гидравлические секции гуська и манипулятора;

-   поднимите внутреннюю секцию стрелы до упора;

-   сложите внешние секции стрелы гуська и манипулятора до упора;

-   осуществите складывание манипулятора в транспортное положение.

ВНИМАНИЕ !
Всегда проверяйте и записывайте общую высоту манипулятора в сложенном транспортном  положении или в транспортном положении на платформе или поверх груза.  Всегда соблюдайте требования ограничения габаритов при транспортировке.

20.6   Действия для снятия гидравлического гуська  с манипулятора
Управляя соответствующими рычагами:

-   втяните секции стрелы гуська до упора;

-   Произведите подъем телескопической стрелы манипулятора до упора;

-   Произведите выдвижение (минимум на 1 - 1,5 м) телескопических секций манипулятора;

-   задвиньте внешний гидроцилиндр гуська и внутренний гидроциллиндр манипулятора для того, чтобы уложить гусек в соотетствующие позиции, либо уложите его на землю или на специально оборудованное место кузова автомобиля;

-   удалите крепежные болты и штифты;

-   сложите мобильные секции внешней секции стрелы крвана для того чтобы освободить первую секцию гуська;

-   Используя штуцеры быстрого подключения, отсоедините гусек от гидравлической цепи манипулятора.

-
отсоедините электрический кабель от датчика давления и установите предназначенную для этого заглушку.

(!)        Убедитесь, что гидравлический гусек тщательно закремлен и не перевернется при движении.

20.7   Действия для установк гидравлического гуська на манипулятор
Управляя соответствующими рычагами:

-
установите гусек на транспортное средство или на землю в направлении выдвижения телескопических секций;

-   раздвиньте внешний гидроциллиндр крана до упора, так чтобы телескопические секции манипулятора находились не слишком близко к первой секции гуська, что позволит произвести выравнивание секций и подключение гидравлики;

-
подсоедините гидравлические шланги гуська к гидравлической системе через порт подключения,следуя указаниям Параграфа 17.2, Гидравлическое подключение дополнительных устройств – дополнительные шланги;

-
Снимите крышку и подключите электрический кабель к датчику давления;

-
Нажатием кнопки LMI перегрузите систему FX, которая показывает сигнал Alarm # 6. При установлении правильного соединения, появится обычный эманипулятор без сигнала тревоги.

-
Приведите в движение внешний силовой циллиндр гуська и внутренний силовой циллиндр манипулятора для выравнивания телескопических секций манипулятора и первой секции гуська, тем самым позволяя их соединение;

-
Продолжайте последнюю опрепацию и управляйте телескопическими секциями манипулятора, до совпадения крепежных отверстий;

-
закрепите фиксирующий штифт в крепежном отверстии и зафиксируйте его фиксатором.

20.8 Манипулятор с системой безопасности и функцией PROLINK
Манипуляторы  с функцией «Prolink» могут работать внешней стрелой или гуськом с увеличенным углом подъема. Значение допустимого угла подъема внешней стрелы и гуська обозначено на табличке грузоподъемности.
Для избежания чрезмерного подъема стрелы над линией горизонта, манипулятор оборудован специальной системой безопасности. Во время работы, при достижении установленного предельного угла подъема, система безопасности остановит подъем, не позволяя превысить допустимые значения

	Действия недопустимые устройством безопасности

	· Подъем внутренней стрелы

· Подъем внешней стрелы

· Подъем гуська


	Допустимые действия

	· Все остальные движения


Устройство Безопасности «Prolink»
[image: image3.emf][image: image4.emf]Устройство безопасности, постоянно держит под контролем стрелу манипулятора, и в случае превышения значения вызывает тревожный сигнал на панели управления и останавливает движения на подъем, оставляя свободными другие (см табличку выше)

В этот момент необходимо прочитать сообщение и параграф в данной инструкции касательно тревожных сообщений и затем следовать согласно данным инструкциям (см параграф 16.4.3 о работе системы безопасности). Система безопасности получает сигнал о превышении углов подъема и отправляет  сигнал об отключении действий. Значения углов, первого и второго ограничителя (alfa1 и alfa 2  составляют порядка 70 и 80 градусов над горизонтом соответсвенно)

Действия системы безопасности контролирующей артикуляцию «Prolink» 
Когда достигнут первый предел alfa1, система безопасности временно отсанаввливает все движения  и активирует мигающий красный сигнал светодиода «WARNING ANGE» ( опасный угол подъема) светиться  дисплее.  Для активации всех функций крана (за исключением подъема первой стрелы, которая полностью блокирована в этом случае) всего лишь поставьте все рычаги в нейтральное положение. Нажмите кнопу LMI для удаления тревожного сообщения , которое исчезнет вместе в временной блокировкой, если предел alfa1 не превышен.

Когда второй предельный угол alfa2 будет достигнут , система безопасности определенно остановит все движения подъема  и активирует постоянный красный свет и «Max angle crane»   или «Мax angle jib» на дисплее, согласно тому какая стрела дошла до предела.

Внешняя стрела крана и гидравлический гусек могут достичь обоих alfa1 ( dhtvtyyfz блокировка) и alfa2 ( окончательная блокировка ) пределов, не зависимо от положения других стрел. Но если одна из этих стрел достигнет второго предела alfa2 , в таких условиях очевидно остановят любой другой подъем. 

Только если или крана внешняя стрела или гусек достигнет первого предела alfa1, внутренняя стрела может достичь максиамального предела alfa2, который является механическим концом хода гидроцилиндра.

Складывание крана манипулятора

[image: image5.emf]Когда Вы складывает манипулятор, внешняя стрела расположена под таким углом что в общем превосходит второй предел alfa 2;  это потому  что система безопасности «Prolink» не останавливает опускание внутренней и внешней стрелы . В этом положении подъем внутренней стрелы не запрещен. Для разворачивания манипулятора, только выключите систему; когда вы включите ее снова, появиться сообщение «Crane Folded» Кран в транспортном положении. В этот момент разрешено только действие рычагом на складывание внешней стрелы ( мы рекомендуем выполнять это действие на всех кранах, для того что бы убедиться в корректном и безопасном раскладывании ) Если вы нажмете этот рычаг вверх на несколько секунд, сообщение «Crane Folded» исчезнет и все функции будут активированы.  
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