16.4  Работа с грузом 

Во время срабатывания системы безопасности и блокирования действий, в этих условиях когда необходимо разгрузить стрелу , система не позволяет использовать навесное оборудование ( ковш , ротатор) однако эти функции могут быть активированы в паре с разрешенными маневрами, например втягиванием телескопа.
16.4.1  «Блокировка в связи с перегрузкой»

Согласно типу блокировки и конфигурации крана , разрешены только действия позволяющие уменьшить нагрузку, как следует:
Кран в состоянии перегрузки с внешней стрелой и гидравлическим гуськом расположенными ниже горизонта

	Недопустимые действия:



	-  Подъем первой секции стрелы

-  Подъем второй секции стрелы

-   Выдвижение телескопических секций стрелы ( Ели перегрузка создана гуськом, они могут двигаться)

-   Подъем гуська ( если кран оборудован гуськом)

-   Выдвижение секций гуська  (если кран оборудован гуськом)

-   Подъем каната лебедки ( если установлена)


Кран в состоянии перегрузки с внешней стрелой  ниже горизонта и гидравлическим гуськом расположенным горизонтально
	Недопустимые действия:



	-  Подъем внутренней стрелы (рукояти )

-  Подъем внешней стрелы (телескопа)

-   Выдвижение телескопических секций стрелы ( Ели перегрузка создана гуськом, они могут двигаться)

-   Выдвижение секций гуська  (если кран оборудован гуськом)

-   Подъем каната лебедки ( если установлена)


Кран в состоянии перегрузки с внешней стрелой  ниже горизонта и гидравлическим гуськом расположенным выше горизонта

	Недопустимые действия:



	-  Подъем внутренней стрелы (рукояти )

-  Подъем внешней стрелы (телескопа)

-   Выдвижение телескопических секций стрелы ( Ели перегрузка создана гуськом, они могут двигаться)

- Опускание гуська ( если установлен)

-   Выдвижение секций гуська  (если кран оборудован гуськом)

-   Подъем каната лебедки ( если установлена)


Кран в состоянии перегрузки с внешней стрелой расположенной  горизонтально и гидравлическим гуськом расположенным ниже горизонта

	Недопустимые действия:



	-  Подъем внутренней стрелы (рукояти ) ( только если перегруз создан гуськом)

-  Подъем внешней стрелы (телескопа) (только если перегруз создан гуськом)

-   Выдвижение телескопических секций стрелы ( Ели перегрузка создана гуськом, они могут двигаться)

-  Подъем  гуська ( если установлен)

-   Выдвижение секций гуська  (если кран оборудован гуськом)

-   Подъем каната лебедки ( если установлена)


Кран в состоянии перегрузки с внешней стрелой  и гидравлическим гуськом расположенными горизонтально

	Недопустимые действия:



	-   Выдвижение телескопических секций стрелы ( Ели перегрузка создана гуськом, они могут двигаться)

-   Выдвижение секций гуська  (если кран оборудован гуськом)

-   Подъем каната лебедки ( если установлена)


Кран в состоянии перегрузки с внешней стрелой горизонтально  и гидравлическим гуськом расположенным выше горизонта

	Недопустимые действия:



	-   Выдвижение телескопических секций стрелы ( Ели перегрузка создана гуськом, они могут двигаться)

-  Опускание гуська

-   Выдвижение секций гуська  (если кран оборудован гуськом)

-   Подъем каната лебедки ( если установлена)


Кран в состоянии перегрузки с внешней стрелой  выше горизонта и гидравлическим гуськом ниже горизонта

	Недопустимые действия:



	-  Подъем внутренней стрелы (рукояти ) ( только если перегруз создан гуськом)

- Опускание внутренней стрелы 
- Подъем внешней стрелы (телескопа) (только если перегруз создан гуськом)

- Опускание внешней q стрелы

-  Выдвижение телескопических секций стрелы ( Ели перегрузка создана гуськом, они могут двигаться)

-  Подъем  гуська ( если установлен)

-   Выдвижение секций гуська  (если кран оборудован гуськом)

-   Подъем каната лебедки ( если установлена)


Кран в состоянии перегрузки с внешней стрелой  выше горизонта и гидравлическим гуськом расположенным горизонтально

	Недопустимые действия:



	-  Опускание внутренней стрелы 
- Опускание внешней  стрелы

-  Выдвижение телескопических секций стрелы ( Ели перегрузка создана гуськом, они могут двигаться)

-   Выдвижение секций гуська  (если кран оборудован гуськом)

-   Подъем каната лебедки ( если установлена)


Кран в состоянии перегрузки с внешней стрелой и гидравлическим гуськом выше  горизонта

	Недопустимые действия:



	-Опускание внутренней стрелы

- Опускание внешней стрелы

-  Выдвижение телескопических секций стрелы ( Ели перегрузка создана гуськом, они могут двигаться)

- Опускание гуська  ( если установлен)

-   Выдвижение секций гуська  (если кран оборудован гуськом)

-   Подъем каната лебедки ( если установлена)


Заметьте!
В случае тревожного сигнала об перенастройке сенсоров TI1 и TI2 ( датчики наклона на внешней  стреле и телескопической стреле) ) не зная кофигурацию крана , блокировка активируется для обоих вариантов –для стрелы выше и ниже горизонта

Внимание!

Во время подъема груза стрелой и стрелой с гуськом, в вертикальном положении или вплотную к колонне, оператор должен четко следовать допустимым нагрузкам обозначенным на диаграмме нагрузок  поскольку ограничитель грузоподъемности показал себя частично слабочувствительным при вертикальных подъемах.
16.2   Блокировка Лебедки ( если установлено)

Кран заблокирован в состоянии перегрузки включением датчика нагрузки на лебедке

	Недопустимые действия:



	- Вращение по или против часовой стрелки

- Опускание или подъем внутренней стрелы

- Опускание или подъем внешней стрелы

-  Выдвижение телескопических секций 
- Опускание или подъем гуська  ( если установлен)

-   Выдвижение секций гуська  (если кран оборудован гуськом)

-   Подъем каната лебедки ( если установлена)


Кран заблокированный в по причине максимально допустимого  разматывания каната

	Недопустимые действия:



	- Опускание каната  лебедки ( если установлена)


16.4.3 «Блокировка подъема»( PROLINK)
Функция системы безопасности управляющая системой артикуляции «ПРОЛИНК»

Когда первый угловой предел alfa1 достигнут, система безопасности временно останавливает все движения и активирует мигающий красный сигнал «Warning angle» - показывается на дисплее. Для включения всех функций  крана ( исключая подъем внутренней стрелы  которая в этом случае не возможен) всего лишь поставьте все рычаги в нейтральное положение. Нажмите кнопку LMI для удаления сообщения «Warning angle» ( оно исчезнет когда временная блокировка угла alfa1 закончится)
Когда второй предельный угол alfa2 будет достигнут , система безопасности определенно остановит все движения подъема  и активирует постоянный красный свет и «Max angle crane»   или «Мax angle jib» на дисплее, согласно тому какая стрела дошла до предела.

Внешняя стрела крана и гидравлический гусек могут достичь обоих alfa1 ( dhtvtyyfz блокировка) и alfa2 ( окончательная блокировка ) пределов, не зависимо от положения других стрел. Но если одна из этих стрел достигнет второго предела alfa2 , в таких условиях очевидно остановят любой другой подъем. 
Только если или крана внешняя стрела или гусек достигнет первого предела alfa1, внутренняя стрела может достичь максиамального предела alfa2, который является механическим концом хода гидроцилиндра.

Блокировка подъема активированная датчиком наклона стрелы 
	Недопустимые действия:



	- Подъем внутренней стрелы

- Подъем внешней стрелы



Блокировка подъема активированная датчиком наклона гуська 
	Недопустимые действия:



	- Подъем внутренней стрелы

- Подъем внешней стрелы
- Подъем гуська

- Втягивание каната лебедки


16.4.4 Другие функциональные характеристики
Блокировка крана достижением механическим  достижением конца хода цилиндра подъема.

Система безопасности может вмешаться также во время движений крана без груза из за пиковых давлений достигнутых в в конце хода на высокой скорости. В этих условиях, разрешенные действия могут быть приняты , но для снятия блокировки необходимо выполнить обратное действие тому что вызвало блокировку. Тогда система безопасности проверит что давление снижается и затем решит снять блокировку, или обслужить ее. Такой вариант снятия блокировки работает только однажды.
Активация временного снятия блокировки (антиблокировка)  системы безопасности

Такое устройство было добавлено для решения проблемы подъема тяжелых и габаритных грузов с практически полностью втянутым телескопом. Так при работе выше горизонта ( при давлении достигающем уровня срабатывания системы безопасности) , во время опускания груза , в следствии динамической перегрузкой вызванной опусканием, система безопасности активируется  и становиться невозможным  опустить груз на землю.
Временная антиблокировка устанавливает описанное выше средство действовать следующим образом:
Когда кран заблокирован, поднимите и держите  рычаг ( клавишу )  на втягивание секций телескопа до упора, пока «LMI» отображается в верхнем правом углу дисплея на пульте ДУ и и соответсвующая иконка (флажок) отображается в правом углу
Отпустите рычаг управления телескопированием и затем нажмите кнопку антиблокировки системы безопасности( если все сделано правильно «ELMI» - появиться на дисплее в верхнем правом углу на пульте радио ДУ) С этого момента у вас есть 5 (пять) секунд для выполнения опускания внешней стрелы , для того что бы опустить груз ниже горизонтальной линии и затем поставить его на грунт. Как только кран выйдет из состояния перегрузки и блокирования , надпись «ELMI» исчезнет с дисплея. 
После выполнения таких действий( 5 секунд) подождите по крайней мере одну (1) минуту, и система снова позволит Вам включить антиблокировку.

Внимание!

При включении антиблокировки , только опускание внешней стрелы позволено системой

Когда оператор использует антиблокировку, это значит что он желает обойти систему защиты от перегрузки, для проведения некоторых действий ( которые невозможны с включенной системой безопасности) что доводит момент до максимального уровня, но включает условия перегрузки.

В Таких черезвычайных условиях ( когда система безопасности не действует) , только оператор  который – отвечает за безопасность машины обязан:
· Аккуратно выполнять действия требуемые для возврата в нормальные рабочие уловия: Это, в первую очередь, – втянуть секции телескопа до упора

· Спокойно и тщательно оценить тип и степень наступающей опасности от предстоящих действий и возможную реакцию  крана ( опрокидывание, перегрузка рамы, неуправляемое опускание груза в следствие перегруза гидросистемы итд)

· Выполняйте все действия как можно медленнее (нет,  еще медленнее ) для снижения динамической нагрузки к минимуму.
Кран свернут в транспортное положение
Мы ввели в обиход обращение с краном в транспортном положении. Когда вы свернули кран в транспортное положение, датчик наклона определил угол около 90 градусов, это отключило функции подъема стрелы. Для выхода из этого состояния,  для включения крана, если это превосходит предельные значения,  сообщение «CRANE FOLDED» ( Кран свернут) будет отображено на дисплее интерфейса. В этом положнии единственный ход разблокировать кран – Складывание внешней стрелы ( согласно инструкции – это первое действие которое надо сделать для того что бы развернуть кран. Если в течение этого воздейстия на рычаг давление во внешнем гидроцилиндре уменьшиться, по крайней мере на пару секунд , когда кран определиться что находиться в транспортном положении, надпись «CRANE FOLDED» ( Кран свернут) исчезнет и все функции снова будут доступны.

Замечание: сообщение «Кран Свернут» отображается также когда кран выключен в состоянии стрелы «LIFTING BLOCK» ( блокировка подъема) и снова включен., Опустите внешнюю стрелу ниже горизонтальной линии для удаления этого сообщения.
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На кране манипуляторе установлен визуальный индикатор со следующими сигналами: желтый свет – при достижении 90% нагрузки и красный при достижении 100% нагрузки и включении системы безопасности
Этот фонарь всегда хорошо виден на кране или на машине

Примечение:  Если радио ДУ выключено или оно не может соединиться с краном ( ресивером) желтый и красный свет мигает поочереди.
16.5  Устройство ограничения подъемного момента для двух секторов работы

В случае, если в каком-либо секторе рабочей зоны манипулятор имеет плохую устойчивость (например, сектор над  кабиной) устройство ограничения подъемного момента может быть настроено таким образом, чтобы работать с уменьшенным предельным уровнем момента в данном секторе.  Снижение уровня критического момента снижает грузоподъемность манипулятора, и это уменьшенное значение следует использовать в расчете его устойчивости. Соответственно, рабочая область разделяется на два сектора - один сектор (например, со стороны грузовой платформы), где манипулятор работает в соответствии с номинальной грузоподъемностью, указанной в таблице грузоподъемности, и другой сектор (например, со стороны кабины), где манипулятор работает с уменьшенной грузоподъемность. Устройство ограничения подъемного момента( система безопасности), следовательно, имеет два критических уровня, которые активируются в зависимости от сектора работы манипулятора, всегда обеспечения его устойчивость.

(!) ВНИМАНИЕ (!)

Остановка вращения при переходе из  рабочей зоны, где кран манипулятор может работать согласно таблице грузоподъемности, в зону, в которой где он может работать по уменьшенным значениям грузоподъемности означает, что имеет место одно из следующих условий:

-   имеет место вращение большего груза, чем допустимо в уменьшенном секторе, как определено  при расчете стабильности транспортного средства;

-   имеет место вращение без груза, но по крайней мере с одним силовым цилиндром (внутренним или внешним) стелы манипулятора или гуська (если имеется) полностью выдвинутым и имеющим пиковое давление в крайнем положении.

Следующие маневры являются допустимыми:

-   вращение в противоположную сторону

-   маневры, допустимые системой безопасности.
Если уменьшение грузоподъемности необходимо , из за низкой устойчивости всей машины, новые таблички грузоподъемности должны быть установлены, дающие пониженные характеристики согласно окончательным испытаниям устойчивости.

ВНИМАНИЕ !

Всегда тщательно проверяйте устойчивость машины с манипулятором, уделяя особое внимание сектору над кабиной , поскольку это традиционно наиболее неустойчивое место

16.6 Устройство ограничения поворота
При наличии сектора рабочей зоны, в котором имеется недостаточная устойчивость (например, перед кабиной), разрешенный угол  вращения ограничен посредством регулируемого электро-гидравлического устройства, которое позволяет производить маневры исключительно в пределах безопасной области.  (Предупреждение: необходимо соблюдать данные ограничения!)

При выходе из “безопасной зоны” устройство ограничения вращения позволит только следующие действия:

-   вращение в противоположную сторону

-   маневры, разрешенные ограничивающим устройством для второй секции стрелы (наклоненной выше или ниже горизонтальной линии). 

При необходимости уменьшения грузоподъемность из-за недостаточной устойчивости  манипулятора, необходимо установить новые таблички с таблицей грузоподъемности, которые будут показывать уменьшенные значения в соответствии с окончательным  тестом стабильности.

(!) ВНИМАНИЕ (!)

Всегда тщательно проверьте устойчивость манипулятора, обращая особое внимание на зону непосредственно перед кабиной оператора, так как это обычно наименее устойчивое место.

