21
ЛЕБЕДКА (Опция)

21.1  Общие положения

Лебедка состоит из барабана, который приводится в движение гидромотором, размещенной на специальном суппорте, на манипулятое. Вращение барабана, на который наматывается  канат, осуществляется гидравлическим двигателем с предохранительным клапаном, подключенным к гидросистеме манипулятора. Стояночный тормоз, интегрированный с редукторным двигателем, удерживает груз в положении, при котором рычаг управления лебедкой находится в нейтральной позиции.

Номенклатура элементов лебедки (рис. 1) 
№   Описание
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1.      Лебедка

2.      Канат
3.      Рабочий шкив

4.      Противовес

5.      Грузовой крюк

6.      Шкив передачи

7.
Блок (двойной-или тройной)
(!) ВНИМАНИЕ (!) Проверьте состояние стального каната.

На лебедках, не оборудованных канатоукладчиком, проверьте что наматывание каната на барабан происходит ровно и без перекрывания. Рекомендуется наматывать канат на барабан при достаточном натяжении.
Не вращайте кран манипулятор до поднятия груза. Для вертикального подъема груза следует использовать канат а не стрелу, чтобы избежать раскачивания груза. Вращения с подвешенным грузом следует производить медленно и осторожно, контролируя устойчивость манипулятора.
21.2  Модель лебедки

Идентифицирующие данные и основные характеристики приведены на пластине, установленной изготовителем, которая используется для отметок CE, свидетельствующих о соответствии устройства требованиям европейских норм 
Фирменный знак изготовителя... 

Тип лебедки...

Серийный номер...

Максимальная нагрузка  на 4-ом слое в Ньютонах…
Максимальная скорость в м/мин... или Максимальная мощность насоса в литрах/мин

(!)  См. Руководство по использованию лебедкой, поставляемое производителем

Максимальная грузоподъемность лебедки (которая не может быть превышена), обозначенная на пластине, не связана с грузоподъемностью подъемного манипулятора, которые могут быть и ниже.

Следовательно, не используйте лебедку для подъема более тяжелых грузов, чем позволено по схеме грузоподъемности манипулятора.

Замечание:     



Не рекомендуется использовать лебедку для  перемещения груза (путем сматывания или разматывания лебедки) одновременно с движением телескопических секций манипулятора или гидравлического гуська (если имеется), так как это ускоряет изнашивание направляющих модулей телескопических секций, уменьшая срок их службы до одной трети по сравнению со стандартным использованием.

Ограничитель сцепления, установленный на лебедке, не допускает натяжения каната, превышающего максимальное значение на 4-м слое, что приведет к блокированию всех функций манипулятора.

(!)  Ни при каких обстоятельствах не изменяйте настроек ограничительных устройств.
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21.2.1 Лебедки оборудованные механическим устройством ограничения хода
(!) ВНИМАНИЕ (!)

Конец хода лебедки имеет место, когда блок лебедки входит в контакт со шкивом. Оператор должен остановить маневр прежде, чем блок полностью развернет шкив, что приведет к активации датчика перегрузки лебедки. Такое устройство ограничения хода должно использоваться только в аварийных ситуациях, а не как простой ограничитель хода.

[image: image3.emf]Механическое устройство ограничения хода, вместе с ограничителем нагрузки лебедки, предохраняет кронштейн крюка (или шкив/отводящий ролик) от удара о рабочий шкив при поднятии или выдвижении телескоических секций стрелы, и, таким образом, от повреждения каната.

При активации ограничителя нагрузки лебедки, все функции манипулятора будут заблокированы. Допустимые маневры:

-  Поворот колонны в обоих направлениях

-  Втягивание телескопических секций 

-   Задвижение телескопических секций гуська

-  Опускание каната лебедки

Не позволенные действия :

-   все другие перемещения

При раскручивании, электрическое устройство сохраняет по крайней мере три (3) витка каната на барабане лебедки. 

Недопустимые действия:

-  опускание каната лебедки

Допустимые маневры:

-   все другие перемещения
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(!) ВНИМАНИЕ (!)

Если во время подъема, крюка (или шкив/направляющий ) проходит рядом с рабочим шкивом, необходимо ограничить скорость телескопирования, чтобы избежать излишнего натяжения каната.

(!) ВНИМАНИЕ (!)

Когда кронштейн крюка (или шкив/отводящий ролик, в случае двойного или тройного блока) и рабочий шкив находятся очень близок друг к другу, и оператор должен осуществлять маневры в условиях их близости (то есть производить подъем крюка с грузом, складывание секций и т.д.), рекомендуется всегда находиться в стороне от плоскости шкива (никогда не спереди или сзадри) и управлять манипулятором на низкой скорости, так как указанный контакт (особенно без груза) может привести  к быстрому и сильному вращению крюка (рис. 2 и 3).

(!) ВНИМАНИЕ (!)

Конец хода лебедки имеет место, когда блок лебедки входит в контакт со шкивом. Оператор должен остановить маневр прежде, чем блок полностью развернет шкив, что приаведет к активации датчика нагрузки лебедки. Такое устройство ограничения хода должно использоваться только в аварийных ситуациях а не как простой ограничитель хода.

